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Ergonomié&;

Das neue Solo QS4 ist ein 4-Rad-Elektromobil mit revolutiondrem _ TorsionsFederung an der Vorder-

Komfort. Die langjahrige Erfahrung von Revatak in der Entwicklung und Hinterridern

hochkomfortabler Elektromobile kommt bei diesem zuverldssigen

neuen Fahrzeug voll zum Ausdruck. _ Ergonomischer Stuhl mit Lende
Verstellung

Die meisten Elektromobile tun sich mit kleinen Unebenheiten in der

Fahrbahn schwer, wodurch die Fahrt holprig wird. Revatak hat dieses _ Hochstgeschwindigkeit

Komfortproblem mit dem patentierten Federungssystem geldst; eine 6 km/h oder 15 km/h

aus Gummi gefertigte semi-unabhdngige Radaufhdangung. In der Praxis

bedeutet dies, dass wenn der Fahrer des Solo QS4 mit dem linken oder _ Reichweite bis 60 km

rechten Hinterrad iiber eine Unebenheit fahrt, das Federungssystem

dies zum groften Teil abfangt. _ Maximale Zuladung 160 kg

Wenn Sie beim Fahren mit Threm derzeitigen Elektromobil nicht
wirklich schmerzfrei sind, sollten Sie einmal den Solo QS4 testen!
Der Solo QS4 wurde fiir komfortables und entspanntes Fahren
konzipiert. Durch die patentierte Federungstechnik des QS4 werden
Bodenunebenheiten sanft ausgeglichen, ohne die Fahreigenschaften
zu beeintrdchtigen. Gleichzeitig konnen Sie durch die vielen

Einstellmdglichkeiten und den bequemen, ergonomisch geformten Sitz
eine fiir Sie optimale Position finden. eva a




Sicherheit

e Automatische Geschwindigkeits-
begrenzung in Kurven.

e Bremslichter leuchten beim Loslassen

der Betdtigung auf.
e GrolRer Scheinwerfer, der 20m

StraRe beleuchtet (sehen und o
gesehen werden). o

e Signalhupe, Blinker und Warnton
bei Riickwartsfahrt (kan
ausgeschaltet werden)

Technische Daten

e Ergonomischer Sicherheitslenker,

der Verletzungen an den Handen
verhindert.

e 4 Reifen fiir extra stabilitdt auf

unebene Gelande

e Roter Notstoppschalter am Lenker.

Komfort

e Torsionsfederung an den Vorder-

und Hinterradern, erganzt mit

der patentierten (Nr. EP1366934)
semi-unabhdngigen Federung an der
Hinterachse, aus Gummi gefertigt.
Aus diesem Grund werden auch
kleinere Unebenheiten perfekt
aufgefangen. AuRerdem sehr einfach
an Ihre personlichen Wiinsche
anzupassen.

Gerdumiges Tritthrett

Stabiler Stuhl, der in unterschied-
lichen Hartegraden erhaltlich

ist und mit einer guten Seiten-

und (Luft)Lendenwirbestiitze

Hochstgeschwindigkeit 6 km/h - 15 km/h

Reichweite (73 oder 97A Trockengelbatt.) | max 40 bzw. 60 km

Gesamtgewicht ohne Akkus 105 kg

Maximale Zuladung 160 kg (individuelle Anpassungen
sind moglich)

Wendekreis 299 cm

Maximale Steigung 24 %

Gesamthohe (Stuhl eingeklappt) 103 cm

Gesamtlange 140 cm

Gesamtbreite 64 cm

Héhe Trittbrett vom Boden 15 cm

Héhe Stuhlsitz vom Trittbrett 42 - 54 cm

Sitzbreite Stuhl 48 cm

Sitztiefe Stuhl 44 cm

RadgroRe, Luftreifen (teilbare Felge) 3.00-8

EN12184 klasse C C E

Revatak

De Beaufortlaan 24, 3768 MJ Soest NL
Telefon: + 31 35 - 602 68 58

Fax: + 31 35 - 601 63 62
info@revatak.de, www.revatak.de

(serienm@Rig) ausgestattet ist. Der
Stuhl ist drehbar und kann in der
Hohe verstellt werden.

e Die Armlehnen konnen in der Hohe
verstellt werden.

e Die Lenksdule ist stufenlos in der
Hohe und im Abstand einstellbar. Sie
konnen also immer eine entspannte
Sitzposition finden.

e Tempomat. Geschwindigkeit
einstellen ohne den Gashebel
eindriicken zu miissen. Kann einfach
ausgeschaltet werden.

e Komfortabler Lenker und
tibersichtliche Bedienungstafel.
Folgendes kann abgelesen werden:
Km/h, Gesamtkilometerstand,
Tageskilometerzahler, Uhrzeit,
Datum, AulRentemperatur.

e Der Blinker geht nach kurven
automatisch aus.

Optionen

® Massive Reifen in schwarz. Keine
Reifenpannen mehr

e Fussbetdtigung

® Rueckspiegel

e Maximale Zuladung kann bis 200 kg
erhoht werden.

e Hinten ein Korb oder eine Tasche.

e Vliele andere Standardoptionen sind
erhdltlich.

Garantie

e 2 Jahre Garantie auf das ganze
Elektromobil unter Ausschluss von
Verschleissteilen

e 5 Jahre Garantie auf das Chassis
gegen Durchrosten und/oder Bruch

e Produktion und Service durch eigene
Fabrik in den Niederlanden

Ihr Handler




